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OPTIMUS MOTUS ® Motion Designer NOLTE NC-kurverntechnis O

OPTIMUS MOTUS ® Motion Designer:

harmonische Bewegungen fiir Servoantriebe mit elektronischen Kurven

¢ Grafische Definition des Gesamt-Bewegungsplans

¢ Automatische Erzeugung eines beschleunigungsoptimierten
Bewegungsdiagramms aus dem Bewegungsplan heraus

e VDI 2143 + Polynominterpolation + Splines + hdhere
Bewegungsgesetze + Fouriersynthese (HS-Profile) +
Wertetabellen + automatische Randwertanpassungen +
Synchronbereiche

e Anwenderspezifische Formeln

e Ausgabe von Diagrammen und Tabellen fur alle Verlaufsgro3en

e Detail-Auswertung mit Weg, Geschwindigkeit, Beschleunigung,
Leistungsverlauf, Ruckfunktion, Pingfunktion, Fourieranalyse

e Dynamische Auslegung der Motor-Getriebe-Kombination mit
einem elektronischen Motor- und Getriebe-Katalog

e Ausgabe der Bewegungsverlaufe direkt im Format der
Servosteuerung (ca. 50 Postprozessoren verfuigbar)

e Zusatzmodul Parametrik: Ausgabe von Quelltexten fiir C-/ IEC
1131-Bewegungsprogramme zur Berechnung formatabhangiger
Bewegungsverlaufe direkt in der Steuerung

e Synchronbereiche mit Formeln

Systemvoraussetzungen: Windows XP / Vista/7 /8 /10
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e grafische Definition und Optimierung des Gesamtbewegungsplans

e automatische Erzeugung eines beschleunigungsoptimierten Bewegungsdiagramms
auf Knopfdruck

e Bedienung im Windows-Stil mit Funktions-lcons, Popup-Menus usw.

e Ausgabe von Tabellendateien in diversen Formaten

e einfache Optimierung durch dynamisches Ziehen an Rasten und Stitzpunkten fir
Weg, Geschwindigkeit, Beschleunigung und Ruckfunktion

e Import zwei- und mehrspaltiger Tabellen

o formelmalige Abhangigkeiten zwischen mehreren Bewegungsverlaufen
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e Bewertung des Gesamtbewegungsdiagramms mit gleichzeitiger Darstellung von
Weg, Geschwindigkeit und Beschleunigung

o vielfaltige Bewegungsgesetze: VDI-Richtlinie 2143, hohere Bewegungsgesetze,
Polynominterpolation, HS-Profile, Synchronbereiche, Stltzpunkttabellen

e Taktwinkelstrecken, Festhube, Wendepunkte, Geradenanteile, Randwerte,
Bewegungsgesetztypen Uber Eigenschaften-Masken definierbar

e einfache Beschleunigungsoptimierung durch dynamische Anzeige der Extremwerte
und der Effektivwerte
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Detailauswertung der Bewegungsverlaufe mit Diagrammen und Tabellen fur Weg,

Geschwindigkeit, Beschleunigung, Leistungsverlauf, Ruckfunktion und
Fourieranalyse

Angabe der Extremwerte und der Effektivwerte fur die Antriebsauslegung
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OPTIMUS MOTUS & Mechanismensoftware: Antrighsbewertung 3 [mim]
o ... 100 mm

Datensatzname: B_OPTIMUS _MOTUS_Bewegungsplan
Bewegungsverlaut: s Strecke in mm (am Abtrieb)
Takizahl: 100 Taktednin

Zykluszet: 600 ms

Motor-Code: MOT _elau-sm10050030-k1 _380v

5" [mis] " [mfs2]
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Abitrieh:

m_ghtrieh = 20 ky
F_aktrieh_const=0MN
D_scheibe = 100 mm
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J_scheibe = 0001 kg*m2

Getriebe: I am Mator [Mm]
J_getrieheeingang = 0.0003 ky*m2 L

i

M_const_getriehe = 15 Nm

i_getriche =1:21

M_nenn_getriehe = 200 MNm

Ml_max_getriebe = 500 Nm

M_maz_getriehe = 5000 Limin

Mator: MOT _elau-sm10050030-k1 _380v (Katalogauswshl)
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WJ_motor = 0000334 ka*m2
M_menn_motor = 2.25 Mm
M_max_motor = 106 Nim
MO _motar = 2.56 Nm
M_nenn_mator = 5000 Wmin
MN_maz_motar = 5000 Ui
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M am Motar [Mm]
Wittlere Drehzahl am hotar: 1338.7 Uinin

n_mator [Lmin]

Maximale Drehzahl am Motor: 3507 .2 Uimin 1o
Effektives Motorgesamtmoment: 2.313 Mm
Maximales Motorgesamtmoment: 4.403 Mm
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Bewegungsaufgabe

n;;nﬁnr [LWmin]

Ausgabe von Servo-Tabellen fur die Bewegungsverlaufe
Erweiterbarer Motor- und Getriebekatalog
Automatische Auswahl der besten Motor-/Getriebekombination firr eine

e Automatische Uberpriifung dynamischer Grenzwerte fiir die Antriebe:

maximale Motordrehzahl

Zulassige Maximaltaktzahl

Getriebewirkungsgrad-Kennlinie
Getriebe-Stolfaktoren

Berechnung der erreichbaren Taktzahlen

Spitzenmoment am Antrieb, Grenzwert und Kennlinie
Effektivmoment am Antrieb, Grenzwert und Kennlinie

Minimal- und Maximalwerte fir Weg, Geschwindigkeit und Beschleunigung

Prifen und optimieren Sie lhre Antriebsauslegungen schon am
Rechnerbildschirm, nicht erst im harten Einsatz!

Nolte NC-Kurventechnik GmbH Hellingstrale 17 D-33609 Bielefeld Telefon 0049-521-74477 Telefax 0049-521-750880

nolte-nc-kurventechnik@t-online.de

www.nolte-nc-kurventechnik.de



http://www.nolte-nc-kurventechnik.de/
mailto:nolte-nc-kurventechnik@t-online.de

OPTIMUS MOTUS ® Motion Designer NOLTE NC-kurverntechnis O

Die Software OPTIMUS MOTUS ® wird durch unser umfassendes
Dienstleistungsangebot zu einer perfekten Gesamtlosung fur Sie:

+ individuelle Softwareanpassungen

+ Anwenderschulung vor Ort oder bei uns

+ Hotline-Service

+ Update-Service

+ Dienstleistungsberechnungen fiur Spezialaufgaben

+ Grundlagenseminare zur Kurventechnik

+ Spezialseminare ,,Krafte und Momente in Mechanismen*

+ Software, Auslegung und Optimierung fur
mechanische Kurven-Koppelgetriebe
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Ansprechpartner:

Nolte NC-Kurventechnik GmbH
Hellingstralle 17
D-33609 Bielefeld

Telefon: 0049-521-74477
Telefax: 0049-521-750880

Homepage: www.nolte-nc-kurventechnik.de
E-Mail: nolte-nc-kurventechnik@t-online.de

Entwicklung und Vertrieb:
Dipl.-Ing. Dipl.-Inform. Rainer Nolte
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